07.03.25, 08:09 Starrkorpersystem

Technische
Mechanik

Internet-Serice zum Lehrhuch

Dankert/Dankert: Technische Mechanik

Th-aktuell

Allgemeine Hinweise zur Lisung linearer
Gleichungssysteme findet man hier

Aﬁ__
-
L/
&
=
Q
B
Fi ~
a_ ot _rr__m_
I: (B Foba - F; 3a + Fg,2a - Fge2a =0,
Ji: @ FG a - FGH Sa - FGV 3a = 0

www.tm-aktuell.de/TM5/StarrKSyst/starrksyst.html 12


http://www.tm-aktuell.de/
http://www.tm-aktuell.de/
http://www.tm-aktuell.de/TM5/LglEinfBsp/lgleinfbsp.html
http://www.tm-aktuell.de/TM5/LglEinfBsp/lgleinfbsp.html

07.03.25, 08:09

th O = O O O

e o o O
oo o o o
0 Q9 Q

0.3125

-0.8125 Liisung mit

1.8125
0.6875 J
-0.8125
-
K1 — _'I_I

Maple 8 - [Seitebd txt - [Server 1]]

@ File Edit “iew |nzet Fommat Spres

[> kest art;

[> with (linalg),
> A := matrix(6,6, [0,
= 0,
- Lisung mit 0.
5 Maple 1
= 0,

www.tm-aktuell.de/TM5/StarrKSyst/starrksyst.html

|
%

3

Starrkorpersystem

0 | [Fu -1
1 F,, 1
2 | | Fy -3
0 Fo, | | 1

o
%

Starrkérpersystem
als Fachwerk

2/2


http://www.tm-interaktiv.de/SKSyst/
http://www.tm-interaktiv.de/SKSyst/
http://www.tm-aktuell.de/TM5/StarrKSyst/StarrKSystMatlab/starrksystmatlab.html
http://www.tm-aktuell.de/TM5/StarrKSyst/StarrKSystMatlab/starrksystmatlab.html
http://www.tm-interaktiv.de/SKSyst/
http://www.tm-interaktiv.de/SKSyst/
http://www.tm-aktuell.de/TM5/StarrKSyst/StarrKSystMaple/starrksystmaple.html
http://www.tm-aktuell.de/TM5/StarrKSyst/StarrKSystMaple/starrksystmaple.html
http://www.tm-aktuell.de/
http://www.juergendankert.de/
http://www.tm-aktuell.de/index.html
http://www.tm-aktuell.de/index.html
http://www.juergendankert.de/
http://www.juergendankert.de/
mailto:D@nkert.de
mailto:D@nkert.de
mailto:D@nkert.de
mailto:D@nkert.de
mailto:D@nkert.de
mailto:D@nkert.de

07.03.25, 08:12 Starrkorpersystem, Lésung mit Matlab

Intarn zum Lehrbuch

Dankert/Dankert: Technische Mechanik

Technische
Mechanik

- —————

Th-aktuell

Zuriick zur Problemheschreibung

Ein Matlab-Beispiel wird
lner ansfithilich beschieben
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/’ i 3= clear all
4
) a % Wektor x: [FAH ; FaAV ; FEH ; FEV ; FGH ; FGV]
o ]
Tl-| A=10[0 0-1 0-1 0;
a- o o0 o0 1l 0o 1:;
G | (- 000 0-2 2;
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& b 15
g 16(-| = =4y b
L ¢ L 17
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1 % Gleichungssystem auf Jeite 58 mit
2 % zusatzlichen Gleichungen
3
4| - clear all
A
B| - i o=
Tl - o o-1 0-1 0;
8- o o o 1 o 1;
q| - o o 0o o-2 2;
10 % L oo o0 1 0;
11 % o1 0o 0o o-1;
12 % S5-3 00 o 0;:
13- 1 0-1 0 o 0;
14(- o1 0o 1 o 0;
14(- 5 -3 &-2 0 0
16[- 1:
17
18[- b =
19(- -1 :
20(- 1 :
ral -3 :
22 % 1 :
23 % o
24 % 4 :
25(- o
26( - 1
27| - 1
28(- 1:
29
-] = =440
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Ready
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1 % Fleichungssystem auf Seite 55 nit
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3
4= clear all
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